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A hair clipper has a cutter head on the front end of a housing. The cutter head includes a toothed stationary 
blade and a toothed movable blade reciprocating on the stationary blade in a hair shearing engagement 
between individual toothed edges thereof. The movable blade is slidable relative to the stationary blade in 
an edgewise direction perpendicular to the reciprocating motion of the movable blade for varying a cut 
length of hairs. An adjuster handle is slidably fitted on an outer round surface of the housing and linked to 
the movable blade through a linkage member such that the movable blade is shifted in the edgewise 
direction to increase and reduce the cut length by rotating the adjuster handle about a longitudinal axis of 
the housing. In addition, the hair clipper can be formed in such a structure that the reciprocating motion of 
the movable blade is turned on and off at the opposite ends of the rotation range of the adjuster handle. 
Therefore, the operator is required only to rotate the adjuster handle with a slight manipulation force for 
initiating the reciprocating motion and then adjusting the cut length. 
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Prufungsantrag gem. § 44 PatG ist gestellt 
(3) Haarschneidegerat 

(g) Ein Haarschneidegerat am vorderen Ende eines Gehauses 
mit einem Schneidkopf versehen. Der Schneidkopf enthalt 
eine gezahnte, stationare Klinge und eine gezahnte, bewegli- 
che Klinge, die sich auf der stationaren Klinge hin- und 
herbewegt in haareabschneidendem Zusammenwirken zwi- 
schen den jeweiligen einzelnen, gezahnten Kanten. Die 
bewegliche Klinge ist relativ zur stationaren Klinge kanten- 
parallel senkrecht zur Hin- und Herbewegung der bewegli- 
chen Klinge verschiebbar zur Veranderung der Schnittlange 
der Haare. Ein Justiergriff ist verschiebbar auf einer auGe- 
ren, runden Oberflache des Gehauses aufgesetzt und mit 
der beweglichen Klinge durch ein Verbindungselement 
verbunden, so daS die bewegliche Kiinge in Richtung der 
Kante verschoben werden kann, urn die Schnittlange zu 
^ vergrofiern und zu reduzieren, indem der Justiergriff urn eine 
^ Langsachse des Gehauses gedreht wird. Zusatzlich kann das 
^ Haarschneidegerat so konstruiert werden, dafi die Hin- und 
Herbewegung der beweglichen Klinge an gegenuberliegen- 
O dan Enden des Drehbereiches des Justierghffs ein- und 
CO ausgeschaltet wird. Daher wird von einem Benutzer nur 
W verlangt. daS er den Justiergriff mit einer leichten Betati- 
gungskraft zum Ingangsetzen der Hin- und Herbewegung 
dreht und danach die Schneidlange einstellt. 
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Die vorliegende Erfindung betrifft ein Haarschneide- 
gerat, insbesondere ein verbessertes Haarschneidege- 
rat, das dazu in der Lage ist, Haare in jede gewiinschte 5 
Schnittlange zu schneiden, ohne ungleichen Haarschnitt 
zu verursachen, und das eine minimale Betatigungskraft 
zum Verstellen der Schnittlange benotigt. 

Ein Haarschneidegerat mit der Moglichkeit zur Ver- 
anderung der Schnittlange ist in der GB-Patentanmel- 10 
dung Nr. 2 245 518 A (US-Patentanmeldung Nr. 712,097, 
noch anhangig) beschrieben. In dieser wird eine beweg- 
liche Klinge relativ zu einer stationaren Klinge bewegt 
zum Verandern einer Schnittlange von Haaren, indem 
ein Justiergriff, der auf dem Gehause des Haarschneide- 15 
gerates befestigt ist, in Richtung entlang der Langsachse 
des Gehauses bewegt wird. Die bewegliche Klinge ist 
mit dem Justiergriff durch ein Verbindungseiement der- 
art verbunden. daB die bewegliche Klinge in eine riick- 
wartige Richtung entlang der Langsachse bewegt wird, 20 
urn die Schnittlange zu reduzieren, wenn der Justiergriff 
in eine Richtung nach vorn entlang der Langsachse be- 
wegt wird Daher dient das Verbindungseiement zur 
Verhinderung unbeabsichtigten, zusatzlichen Abschnei- 
dens der Haare, wenn das Haarschneidegerat zur Spitze 25 
des Kopfes gebracht wird, wahrend schrittweise die 
Schnittlange vermindert wird. Wenn jedoch die Schnitt- 
lange der Haare verandert wird, wird eine relativ groBe 
Betatigungskraft bendtigt, um den Justiergriff zu ver- 
schieben und damit die bewegliche Klinge gegen eine 30 
Reibung zwischen den Klingen zu bewegen, da die be- 
wegliche Klinge gegen die stationare Klinge durch eine 
Spiralfeder gedruckt wird, um zwischen den Klingen 
eine geeignete Federvorspannung zu erzeugen, die not- 
wendig ist, um eine haarabscherende Hin- und Herbe- 35 
wegung der beweglichen Klinge auf der stationaren 
Klinge zu bewirken. 

Zusatzlich besitzt der Justiergriff Verriegelungsmit- 
tel. die dazu in der Lage sind. eine abscherende Position 
der beweglichen Klinge relativ zur stationaren Klinge 40 
wahrend des Schneidvorgangs beizubehalten. Die Ver- 
riegelungsmittel enthalten einen Ausloseknopf, der auf 
einem Abschnitt des Justiergriffs hervorsteht, um von 
einem Finger des Benutzers, der den Handgriff bedient, 
betatigt zu werden. Der Ausloseknopf ist vorgesehen, 45 
um den Justiergriff zu entriegeln, sobald er gedruckt 
wird, und um damit eine gleitende Bewegung des Hand- 
griffs zur Veranderung der Schnittlange zu erlauben. 
Daher wird vom Benutzer zusatzlich zu der oben be- 
schriebenen Betatigungskraft verlangt, den Ausldse- 50 
knopf zu driicken, um den Justiergriff zu verschieben. 
Dies ist unbequem und bewirkt zunehmende Ermudung 
des Handgelenks oder der Finger des Benutzers, wah- 
rend die Haare geschnitten werden, und die Schnittlan- 
ge kontinuierlich von Hand verstellt wird. Zusatzlich 55 
kann erwartet werden, daB ein solches Verbindungseie- 
ment und Verriegelungsmittel aufgrund seines notwen- 
digerweise komplizierten Aufbaus Probleme verur- 
sacht. 

Das genannte Problem und die Unzulanglichkeit sind eo 
in einem verbesserten, erfindungsgemaflen Haarschnei- 
degerat behoben. Das Haarschneidegerat nach der vor- 
liegenden Erfindung besitzt einen Schneidkopf an dem 
vorderen Ende eines Gehauses. Der Schneidkopf ent- 
halt eine gezahnte, stationare Klinge und eine gezahnte, 65 
bewegliche Klinge, die sich auf der stationaren Klinge 
hin- und herbewegt in haarabschneidender Verbindung 
zwischen deren jeweiligen gezahnten Kanten. Die ge- 



zahnte Kante der statiol^fi Klinge ist angeschragt, um 
eine geringere Dicke an ihrer fiihrenden Kante zu besit- 
zen kantenparallel im wesentlichen senkrecht zur Hin- 
und Herbewegung der beweglichen Klinge, um auf der 
gegenuberliegend zur beweglichen Klinge befindlichen 
Oberflache eine mit der Haut in Verbindung tretende 
Flache zu bilden, die zur Schneidflache, die zwischen der 
stationaren und der beweglichen Klinge gebildet ist, ge- 
neigt ist. Zusatzlich ist eine der stationaren und bewegli- 
chen Klingen verschiebbar kantenparallel zum Veran- 
dern der Schnittlange der Haare, die zwischen den ge- 
zahnten Kanten der stationaren und der beweglichen 
Klingen abgeschnitten werden. In dem Haarschneidege- 
rat, das im folgenden beschrieben ist, ist die bewegliche 
Klinge kantenparallel auf der stationaren Klinge ver- 
schiebbar. Ein Justiergriff ist verschiebbar auf einer 
Oberflache des Gehauses in Verbindung stehend mit 
der beweglichen Klinge durch ein Verbindungseiement 
aufgesetzt, derart, daB die bewegliche Klinge in Kanten- 
richtung bewegt wird, indem der Justiergriff um die 
Langsachse des Gehauses gedreht wird. Das Verbin- 
dungseiement hat ein vorderes Ende, an dem das Ver- 
bindungseiement mit der beweglichen Klinge verbun- 
den ist, und ein ruckwartiges Ende mit einem Vorsprung 
zum Eingriff in einer Nut, die auf der Innenoberflache 
des Justiergriffes gebildet ist. Die Nut ist mit einer Spi- 
ralform versehen, die sich in Umfangs- und Langsrich- 
tung auf der inneren Oberflache erstreckt, ausgebildet 
und besitzt ein vorderes, offenes Ende zur Einfuhrung 
des Vorsprungs in die Nut, ein ruckwartiges, stoppendes 
Ende und eine Vielzahl von geneigten Kanten, die iiber 
deren L&nge von einer Vielzahl von mit gleichem Ni- 
veau verlaufenden Kanten unterbrochen werden zum 
gleitenden Kontakt mit dem Vorsprung. Wenn der Ju- 
stiergriff um eine Langsachse des Gehauses gedreht 
wird, wird der Vorsprung stufenweise von einer mit 
gleichem Niveau verlaufenden Kante zu einer anderen 
mit gleichem Niveau verlaufenden Kante bewegt, iiber 
die geneigten Kanten innerhalb der Nut hinweg. Syn- 
chron mit der Drehbewegung des Justiergriffs wird die 
bewegliche Klinge entlang der Langsachse bewegt, um 
die Schnittlange der Haare zu vergroBern und zu redu- 
zieren. Andererseits wird der Vorsprung stabil an einer 
mit gleichem Niveau verlaufenden Kante gehalten, um 
die bewegliche Klinge in einer abschneidenden Position 
mit einer gewunschten Schnittlange des Haars zu hal- 
ten. Durch die Vorsehung einer solchen Nut und eines 
Vorsprungs ist es einfach moglich, den Justiergriff in 
jeder gewunschten Position zum Abschneiden der Haa- 
re zur gewunschten Schnittlange zu halten, und dabei 
dem Handgriff zu ermoglichen, nur mit leichter Betati- 
gungskraft bewegt zu werden. 

Daher ist es vorrangige Aufgabe der vorliegenden 
Erfindung, ein verbessertes Haarschneidegerat zu 
schaffen, das dazu in der Lage ist, Haare mit jeder ge- 
wunschten Schnittlange zu schneiden, ohne ungleiche 
Haarschnitte zu verursachen, und das eine minimale Be- 
tatigungskraft zur Anpassung der Schnittlange bendtigt. 

Die bewegliche Klinge wird durch eine Feder gegen 
die stationare Klinge gedruckt, um zwischen den Klin- 
gen eine geeignete Federvorspannung zu schaffen, die 
zur Erzeugung einer haarabschneidenden Hin- und 
Herbewegung der beweglichen Klinge auf der stationa- 
ren Klinge notig ist. Auf die bewegliche Klinge wird 
weiter durch die Feder eine ruckwartsgerichtete Kraft 
in Richtung des Verringerns der Schnittlange ausgeubt. 
Daher kann die bewegliche Klinge leicht durch Rotieren 
des Justiergriffs mit geringer Betatigungskraft nach hin- 
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ten bewegt werden. JedocMrbei Drehung des Justier- 
griffs eine betrachtliche Betatigungskraft erforderlicK 
um die bewegliche Kiinge vorwarts gegen die ruck- 
wartsgerichtete Kraft zu bewegen. In einer bevorzug- 
ten Ausfuhrung der vorliegenden Erfindung wird die 5 
nickwartsgerichiete Kraft durch eine Gegenfeder redu- 
ziert, so daB die bewegliche Kiinge einfach durch Rotie- 
ren des Justiergriffs mit leichter Betatigungskraft be- 
wegt werden kann. 

In diesem Zusammenhang ist es vorzuziehen, daB die 10 
bewegliche Kiinge zur Variierung der Schnittlange der 
Haare wahrend der Hin- und Herbewegung der beweg- 
lichen Kiinge bewegt wird, da ein Gleitreibungskoeffi- 
zient zwischen der beweglichen und der stationaren 
Kiinge im allgemeinen kleiner als ein Haftreibungskoef- 15 
fizient zwischen diesen ist Daher ist in einem anderen 
bevorzugten Ausfuhrungsbeispiel der vorliegenden Er- 
findung ein Schalter zum An- und Ausschalten der Hin- 
und Herbewegung der beweglichen Kiinge mit dem Ju- 
stiergriff derart gekoppelt daB die bewegliche Kiinge 20 
durch Rotieren des Justiergriffs nur dann bewegt wer- 
den kann, wenn der Schalter eingeschaltet ist Wieder- 
um vorzugsweise hat der Justiergriff eine Schalterfunk- 
tion, das bedeutet, daB die Hin- und Herbewegung der 
beweglichen Kiinge an den gegenuberliegenden Enden 25 
der Nut des Justiergriffs ein- und ausgeschaltet wird. 

Diese und weitere Aufgaben und vorteilhaften Merk- 
male der vorliegenden Erfindung werden deutlicher an- 
hand der folgenden Beschreibung bevorzugter Ausfuh- 
rungsbeispiele zusammen mit der begleitenden Zeich- 30 
nung. Dabei zeigt: 

Fig. 1 eine maBstabsgetreue Darstellung eines Haar- 
schneidegerats nach einem bevorzugten Ausfuhrungs- 
beispiel der vorliegenden Erfindung, 
Fig. 2 eine Seitenansicht des Haarschneidegerats, 35 
Fig. 3 eine maBstabsgetreue Explosionsdarstellung 
des Haarschneidegerates mit abgenommenem Schneid- 
kopf, 

Fig. 4 eine maBstabsgetreue Explosionsdarstellung 
des Schneidkopfes, *o 

Fig. 5 eine Seitenschnittansicht des Haarschneidege- 
rats, 

Fig. 6 eine Draufsicht in Schnittdarstellung des Haar- 
schneidegerats, wobei der Schneidkopf abgenommen 
ist, "~ . « 

Fig. 7a und 7b jeweils Drauf- und Seitenansichten ei- 
nes Justiergriffesdes Haarschneidegerats, 

Fig. 8 eine Nut, die im Bereich M in Fig. 7a der Innen- 
flache des Justiergriffs gebildet ist 

Fig. 9 eine Schnittdarstellung eines Teils des Haar- 50 
schneidegerats mit der beweglichen Kiinge in einer aus- 
gefahrenen Position, 

Fig. 10 eine Schnittdarstellung eines Teils des Haar- 
schneidegerats mit der beweglichen Kiinge in einer zu- 
ruckgezogenen Position, 55 

Fig. 1 1 eine Draufsicht auf einen Teil einer stationa- 
ren Kiinge, 

Fig. 12 eine Draufsicht auf einen Teil der stationaren 
Kiinge der Fig. 1 1 und die bewegliche Kiinge in einer 
Position, um Haare nur in tiefen Einkerbungen zu 60 
schneiden, 

Fig. 13 eine Draufsicht auf einen Teil der stationaren 
Kiinge der Fig. 1 1 und die bewegliche Kiinge in einer 
Position, um die Haare mit alien Einkerbungen zu 
schneiden, 65 

Fig. 14 eine Frontansicht eines Haarschneidegerates 
nach einer ersten Modifikation des obigen Ausfuh- 
rungsbeispiels, 



es Haarschneidegerates in 



Fig. 15 eine Seitenar^J^e 

der ersten Modifikation, 

Fig. 16 eine Schnittdarstellung in Frontansicht des 
Haarschneidegerats mit abgenommenem Schneidkopf, 
Fig. 17 eine seitliche Schnittdarstellung des Haar- 
schneidegerats der ersten Modifikation, 

Fig. 18 eine maBstabsgerechte Explosionsdarstellung 
des Haarschneidegerats der ersten Modifikation mit da- 
von abgenommenem Kopf, und 

Fig. 19 eine umlaufende Nut die in der inneren Ober- 
flache eines Justiergriffs nach einer zweiten Modifika- 
tion der obigen Erfindung gebildet ist 

Ein Haarschneidegerat eines bevorzugten Ausfuh- 
rungsbeispiels der vorliegenden Erfindung wird im ein- 
zelnen im folgenden in Bezug zu den Zeichnungen Fig. 1 
bis 13beschrieben. 

Bezugszeichen 10 bezeichnet ein zylindrisches, roh- 
renformiges Griffgehause, das aus oberen und unteren 
Gehausehalften It und 12 besteht, und ein Schneidkopf - 
gehause 13 an seinem Vorderende tragt Bezugszeichen 
20 bezeichnet einen Schneidkopf, der eine Basisplatte 21 
besitzt die eine stationare Kiinge 24 und eine bewegli- 
che Kiinge 25 tragt, die zwischen sich eine Schnittebene 
bilden, die in bezug auf die Langsachse des Gehauses 10 
geneigt ist Wie in Fig. 4 und 5 dargestellt, besitzt die 
stationare Kiinge 24 eine gezahnte Kante, die an ihrer 
Unterseite angeschragt zulauft, um eine mit der Haut in 
Verbindung tretende Oberflache geneigt relativ zur 
Schnittebene zu erhalten, um mit der Kopfhaut in auf sie 
hinweisender Richtung in Verbindung zu treten. Die 
bewegliche Kiinge 25 ist an ein Antriebsteil 26 befestigt, 
und ist verschiebbar entlang einer gezahnten Kante der 
stationaren Kiinge 24 zum abschneidenden Zusammen- 
wirken zwischen den gezahnten Kanten der stationaren 
und beweglichen Klingen 24 und 25 und auch in Rich- 
tung entlang der Kante zum Verandern der Schnittlan- 
ge der Haare, wahrend das abschneidende Zusammen- 
wirken beibehalten wird. Dabei ist es unbeachtlich, daB 
die stationare Kiinge 24 auf der beweglichen Kiinge 25 
in Richtung zu den Kanten verschiebbar ist Der 
Schneidkopf 20 ist auf eine Offnung 14 des Schneidkopf- 
gehauses 13 derart aufgesetzt daB der Schneidkopf 20 
von der Offnung 14 fur Reinigungszwecke abgenom- 
men werden kann, indem die Haken 22, die aus der 
Basisplatte 21 hervorstehen, von einem Halter 60 abge- 
nommen werden, der an das Schneidkopfgehause 13 
angesetzt ist. 

Bezugszeichen 30 bezeichnet einen Motor, der im 
Gehause 10 hinter dem Schneidkopf 20 vorgesehen ist, 
damit seine Arbeitsachse 31 mit einer rotierenden Nok- 
ke 32 mit einem exzentrischen Stift 33 verbunden ist 
Der exzentrische Stift 33 erstreckt sich in einen Nocken- 
schlitz 27 des Antriebsteils 26, um die Drehbewegung 
des exzentrischen Stiftes 33 in eine Hin- und Herbewe- 
gung des Antriebsteils 26 und der beweglichen Kiinge 
25 in Richtung quer zur Achse des exzentrischen Stifts 
33 umzuwandeln. Dadurch wird die bewegliche Kiinge 
25 vom Motor 30 angetrieben, sich auf der stationaren 
Kiinge 24 zum Abschneiden der Haare zwischen ihnen 
hin und her zu bewegen. Bezugszeichen 70 bezeichnet 
wiederaufladbare Batterien zum Antrieb des Motors 30, 
der auf einer Unterseite eines Batteriehalters 71 in der 
ruckwartigen Halfte des Gehauses 10 angeordnet ist 
Elektronische Komponenten, die die motorantreiben- 
den und die batterieaufladenden Schaltkreise bilden, 
werden auf einer Unterseite des Batteriehalters 71 auf- 
gesetzt Ein elektrischer Schalter 72 ist benachbart zum 
Batteriehalter 71 zum Verbinden und Trennen des Mo- 
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tors 30 von den BatterienTuausgebildet, als Antwort 
auf die Gleitbewegung eines Schaltergriffs 15 auf einer 
Seite des Gehauses 10. Bezugszeichen 61 ist eine Steck- 
verbindung, die im ruckwartigen Ende des Gehauses 10 
zur elektrischen Verbindung mit einem Stecker an ei- 5 
nem Ende eines Spannungskabels gebildet ist. Der Bat- 
teriehalter 71, der die wiederaufladbaren Batterien 70 
tragt, und die zugehSrigen elektrischen Teile, kann in 
das Gehause 10 als ein einstuckiger Aufbau eingebracht 
werden. 10 

Bezugszeichen 80 bezeichnet ein Verbindungsele- 
ment, das einen im wesentlichen U-formigen Korper 81 
besitzt, ein Paar stabformige Elemente 82, die sich von 
beiden Seiten des U-formigen Korpers 81 nach vorn 
erstrecken, und einen ersten Vorsprung 83, der nach 15 
oben an der Spitze des U-formigen Korpers 81 vorsteht. 
Die freien Enden der stabformigen Elemente 82 liegen 
an einem Paar von Haltestucken 52 eines Federhalters 
50 am ruckwartigen Ende des Schneidkopfes 20 derart 
an. daB sie die bewegliche Klinge 25 vorwarts in eine 20 
ausgefahrene Position der Fig. 9 und ruckwarts in eine 
zuruckgezogene Position der Fig. 10 verschieben, wah- 
rend das Verbindungselement 80 sich jeweils vorwarts 
und ruckwarts bewegt. Der Federhalter 50 ist vorgese- 
hen, urn eine Spiralfeder 40 zu unterstutzen, die ein Paar 25 
von aufgedrehten Abschnitten 41, erste und zweite Seg- 
mente 42 und 43, die von dem aufgedrehten Abschnitt 
41 hervorstehen, und ein Verbindungselement 44 be- 
sitzt, das sich zwischen den ersten Segmenten 42 er- 
streckt. Der Federhalter 50 besitzt einen balkenformi- 30 
gen Abschnitt 51 und ein Paar von Haltestucken 52, die 
sich radial aus gegenuberliegenden Enden des balken- 
formigen Abschnitts 51 erstrecken. Der balkenformige 
Abschnitt 51 ist mit Ausnehmungen 53 versehen, die in 
sich die aufgedrehten Abschnitte 41 der Spiralfeder 40 35 
halten, so daB die ersten und zweiten Abschnitte 42 und 
43 nach vorn vom Federhalter 50 vorstehen. Der Feder- 
halter 50 ist schwenkbar auf der Basisplatte 21 des 
Schneidkopfes 20 abgestutzt an gegenuberliegenden 
Enden des balkenformigen Abschnitts 51. Eine 40 
Schwenkachse des balkenformigen Abschnitts 51 ist 
von einer Zentralachse der aufgedrehten Abschnitte 41 
abgesetzt, so daB der Federhalter 50 zusammen mit den 
aufgedrehten Abschnitten 41 urn die Schwenkachse des 
balkenformigen Abschnitts schwenken kann. Ein Ver- 45 
bindungsabschnitt 44 zwischen den aufgedrehten Ab- 
schnitten 41 steht mit einem Stopper 22 der Grundplatte 
21 derart in Verbindung, daB die Spiralfeder 40 zusam- 
mengepreBt ist und dadurch das zweite Segment 43 in 
Richtung auf ein Befreien des Druckes vorspannt. Jedes 50 
Ende der beiden Segmente 43 ist mit dem Antriebsteil 
26 verbunden. Daher wird die bewegliche Klinge 25, die 
an das Antriebsteil 26 befestigt ist, durch zweite Seg- 
mente 43 gegen die stationare Klinge 24 gedruckt, urn 
eine geeignete Federvorspannung zwischen den Klin- 55 
gen wahrend der Hin- und Herbewegung der bewegli- 
chen Klinge 25 zu erreicheru Gleichzeitig bewirkt die 
Spiralfeder 40 eine Vorspannung, urn den Federhalter 
50 im Uhrzeigersinn urn die Schwenkachse zu schwen- 
ken, bis der Boden des Federhalters 50 an der Basisplat- 60 
te 21 anliegt. In dieser Position des Federhalters 50 Zie- 
hen die zweiten Segmente 43 das Antriebsteil 26 und die 
bewegliche Klinge 25 zuruck in die zuruckgezogene Po- 
sition der Fig. 10, urn einen maximalen Abstand HI von 
der mit der Haut in Verbindung tretenden Oberflache 65 
der stationaren Klinge 24 zu der gezahnten Kante der 
beweglichen Klinge 25 zu verwirklichen. Daher wird die 
Schnittlange der zu schneidenden Haare zwischen den 



stationaren und bewepBfn Klingen 24 und 25 mini- 
miert fur den Fall des Abschneidens von Haaren mit 
dem Haarschneidegerat mit dem maximalen Abstand 
HI. Mit anderen Worten, wenn das Haarschneidegerat 
mit der riickgezogenen Position zur Oberseite des Kop- 
fes voranbewegt wird, wahrend die mit der Haut in 
Verbindung tretende Oberflache der stationaren Klinge 
24 mit der Kopfhaut des Kopfes in Verbindung steht, 
werden kiirzere Haare auf dem Kopf verbleiben, die im 
wesentlichen die gleiche Lange wie der maximale Ab- 
stand HI besitzen. 

In diesem Zusammenhang ist zu bemerken, daB die 
bewegliche Klinge 25 leicht gegen die ruckgezogene 
Position bewegt werden kann, indem das Verbindungs- 
element 80 nach ruckwarts mit leichter Betatigungskraft 
gezogen wird, da die bewegliche Klinge 25 und das An- 
triebsteil 26 der Vorspannung ausgesetzt sind, die aus 
der Spiralfeder 40 resultiert. Im Gegensatz dazu ist es 
notig, das Verbindungselement 80 vorwarts gegen die 
Vorspannung mit betrachtlicher Betatigungskraft zu 
schieben, wenn die bewegliche Klinge 25 in die ausge- 
fahrene Position bewegt wird Urn diese Unannehmlich- 
keit zu vermeiden, wird das Verbindungselement 80 
durch eine Gegenfeder 84 nach vorn gedruckt, die der 
Spiralfeder 40 so entgegenwirkt, so daB die benotigte 
Kraft zum Schieben des Haltestucken 52 in Richtung 
auf das Verschieben der beweglichen Klinge 25 zu ihrer 
ausgefahrenen Position vermindert wird. 

Bezugszeichen 16 bezeichnet einen Schnittlange-Ju- 
stiergriff mit ringformiger Ausbildung, der auf eine au- 
Bere, runde Oberflache des zylindrischen Gehauses 10 
drehbar aufgesetzt ist. Der Justiergriff 16 ist an seiner 
auBeren Oberflache gerandelt, urn die Betatigung durch 
einen Finger des Benutzers zu erleichtern. Der Justier- 
griff 16 hat eine Nut 100, die sich auf seiner Innenflache 
wie ein Teil einer Spirale erstreckt. Wie in Fig. 8 darge- 
stellt, ist die Nut 100 mit einem frontseitig offenen Ende 
101 ausgebildet, zum Einfuhren eines ersten Knopfes 83 
in die Nut 100, mit einem ruckwartigen Anschlag 102 
und einer Vielzahl von geneigten Kanten 103, die von 
mit gleichem Niveau verlaufenden Kanten 104 uber de- 
ren Lange abgewechselt werden, zum gleitenden Kon- 
takt mit dem ersten Knopf 83. Der erste Knopf 83 des 
Verbindungselements 80 tritt mit der Nut 100 des Ju- 
stiergriff s 16 durch ein rechteckiges Loch 17 des Gehau- 
ses 10 in Verbindung. Wenn der Justiergriff 16 urn die 
Langsachse des Gehauses 10 gedreht wird, bewegt sich 
der erste Knopf 83 entlang der Nut 100 stufenweise von 
einer mit gleichem Niveau verlaufenden Kante 104 zu 
einer anderen mit gleichem Niveau verlaufenden Kante 
104 uber die geneigten Kanten 103, so daB das Verbin- 
dungselement 80 nach vorn oder nach hinten entlang 
der Langsachse bewegt wird. Zum Beispiel schieben die 
stabformigen Abschnitte 82 die Haltestucke 52 nach 
vorn, wahrend der Justiergriff 16 rotiert wird, urn das 
Verbindungselement 80 nach vorn aus der Position der 
Fig. 10 zu schieben, so daB der Federhalter 50 urn die 
Schwenkachse in Richtung gegen den Uhrzeigersinn ge- 
schwenkt wird, gegen die Vorspannung der Spiralfeder 
40, wodurch die Spiralfeder 40 nach vorn ausgelenkt 
wird und dadurch auch die bewegliche Klinge 25 nach 
vorn zur ausgefahrenen Position der Fig. 9. Obwohl die 
Haltestucke 52 nach vorn gegen die Vorspannung der 
Spiralfeder 40 gedruckt werden, wird die Vorspannung, 
die von der Spiralfeder 40 herrQhrt, im wesentlichen 
durch die Gegenfeder 84, die am ruckwartigen Ende des 
Verbindungselements 80 angebracht ist, aufgehoben, 
wie oben beschrieben wurde. 
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Zusatzlich wird die NufTGO vorzugsweise auf der 
inneren Oberflache des Justiergriffs 16 gebildet, so daB 
bei Drehung des Justiergriffs 16 uber eine Strecke zwi- 
schen den benachbarten mit gleichem Niveau verlau- 
fenden Kanten 104 eine Verschiebung der beweglichen 5 
Klinge 25, die von der Drehbewegung des Justiergriffs 
16 bewirkt wird, kleiner ist als dieser Abstand. Auf diese 
Weise ist es moglich, die notwendige Betatigungskraft 
zum Justieren des Handgriffs 16 zu reduzieren. 

Ein Verriegelungselement 90 mit einem zweiten 10 
Knopf 91 wird an ein rechtwinkliges Loch 18 angesetzt, 
das auf der gegenuberliegenden Oberflache des recht- 
winkligen Loches 17 des Gehauses 10 gebildet ist Das 
Verriegelungselement 90 ist nach oben durch eine Feder 
92 vorgespannt, die zwischen dem Motor 30 und dem 15 
Verriegelungselement 90 zur dauerhaften, verzahnten 
Verbindung des zweiten Knopfes 91 mit einem der Ein- 
rastschlitze 105, die der Nut 100 gegenuberliegen, an der 
Innenflache des Justiergriffs 16 angeordnet sind, und die 
sich entlang der Langsachse des Gehauses 10 erstrek- 20 
ken, wie in der Fig. 7a dargestellt. Wenn der Justiergriff 
16 gedreht wird, urn eine gewunschte Haarschneidlange 
zu wahlen, wird der erste Knopf 83 zu einer mit glei- 
chem Niveau verlaufenden Kante 104 innerhalb der Nut 

100 bewegt, und zur gleichen Zeit wird der zweite 25 
Knopf 91 an den Einrastschlitz 105 entsprechend zur mit 
gleichem Niveau verlaufenden Kante 104 verriegelt. 
Dadurch kann der Justiergriff 16 in jede gewunschte 
Position dauerhaft gedreht werden und in dieser Posi- 
tion festgehalten werden, ohne eine unbeabsichtigte zu- 30 
satzliche Drehung des Justiergriffs 16 wahrend des 
Haarschneidevorgangs zu verursachen. Zusatzlich kann 

es nutzlich sein, dem Justiergriff 16 eine einrastende 
Bewegung zu geben, indem der zweite Knopf 91 mit 
dem Einrastschlitz 105 des Justiergriffs 16 in Verbin- 35 
dung tritt. 

In dem oben beschriebenen Haarschneidegerat wird 
die bewegliche Klinge 25 in die zuriickgezogene Posi- 
tion mit dem maximalen Abstand HI zuriickgezogen, 
wenn der erste Knopf 83 in der Nahe des offenen Endes 40 

101 der Nut 100 liegt, wie dies in Fig. 10 dargestellt ist. 
Andererseits wird die bewegliche Klinge 25 in die aus- 
gefahrene Position bewegt, in der die gezahnte Kante 
der beweglichen Klinge 25 von der die Haut beruhren- 
den Oberflache der stationaren Klinge 24 durch einen 45 
minimalen Abstand H2 getrennt ist, wenn der erste 
Knopf 83 zum Anschlag 102 hinbewegt wird, indem der 
Justiergriff 16 gedreht wird, wie dies in Fig. 9 dargestellt 
ist. Dadurch ist es einfach mdglich, einen abgestuften 
Schnitt auf der Ruck- und den Seitenflache(n) des Kop- 50 
fes zu erzielen, indem zunachst der Justiergriff 16 an der 
ausgefahrenen Position der beweglichen Klinge 25 ge- 
halten wird, urn einen geringen Schnitt vorzunehmen, 
und dann durch Rotieren des Justiergriffs 16 die Schnitt- 
lange zu reduzieren parallel zum Vorgang des Fort- 55 
schreitens des Schneidkopfes nach oben. 

Zusatzlich ist anstelle der stationaren Klinge 24 in 
einer bevorzugten Ausfuhrungsform eine stationare 
Klinge 24A vorgesehen, die flache und tiefe Einkerbun- 
gen 28A und 29A besitzt Die tiefen Einkerbungen 29A 60 
wechseln sich mit flachen Einkerbungen 28A ab, wie in 
Fig. 1 1 dargestellt. Falls Haare mit dem Haarschneide- 
gerat abgeschnitten werden, indem eine bewegliche 
Klinge 25A auf einer stationaren Klinge 24A in die Posi- 
tion zum Ausdunnen ausgerichtet ist, die in der Fig. 12 65 
dargestellt ist, werden die kleinen Einkerbungen 28A als 
Kamm wirken, der die Mehrzahl der Haare von den 
beweglichen Klingen 25A fernhalt, wodurch diese Haa- 
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re uberhaupt nicht gesSB(ren, sondern nur ausgedunnt 
werden durch Abschneiden zwischen den tiefen Einker- 
bungen 29A und den gezahnten Kanten der bewegli- 
chen Klinge 25A. Zusatzlich kann die bewegliche Klinge 
25A auf der stationaren Klinge 24A in die Abschneide- 
position gebracht werden, die in der Fig. 13 dargestellt 
ist. falls gewunscht ist, alle Haare zu schneiden, ohne 
diese auszudunnen. 

Ein Haarschneidegerat einer ersten Modifikation des 
obigen Ausfuhrungsbeispiel wird im folgenden bezug- 
nehmend auf Fig. 14 bis 18 erlautert Das Haarschneide- 
gerat ist im Aufbau identisch mit dem obigen Ausfuh- 
rungsbeispiel, auBer, daB ein Verbindungselement 80B 
und ein elektrischer Schalter 72B anders als im obigen 
Ausfuhrungsbeispiel ausgebildet sind. Daher wird keine 
wiederholte Erlauterung der gemeinsamen Teile und 
des Betriebs fur notig erachtet Das Haarschneidegerat 
hat ein Verbindungselement 80B, das einen im wesentli- 
chen U-formigen Korper 81 B besitzt, ein Paar stabfor- 
miger Abschnitte 82B, die sich nach vorn von beiden 
Seiten des U-formigen Korpers 81 B erstrecken, einen 
ersten Knopf 83B, der sich nach oben an der Oberseite 
des U-formigen Korpers 81 B erstreckt und eine Verlan- 
gerung 85B, die sich nach hinten mit einem zylindri- 
schen, rohrformigen Griffgehause 10B erstreckt, urn den 
elektrischen Schalter 72B zu tragen. Das Verbindungs- 
element 80B ist an einen Justiergriff 16B angesetzt, so 
daB das Verbindungselement 80B bewegt wird, urn eine 
bewegliche Klinge 25B durch Rotieren des Justiergriffs 
16B in gleicher Weise wie im obigen Ausfuhrungsbei- 
spiel zu bewegen, und auch eine Hin- und Herbewegung 
der beweglichen Klinge 25B wird an den gegenuberlie- 
genden Enden der Nut 100B ein- und ausgeschaltet die 
auf der Innenoberflache des Justiergriffs 16B gebildet 
ist. Daher wird die bewegliche Klinge 25B nur dann zur 
Veranderung der Schnittlange bewegt. nachdem die 
Hin- und Herbewegung eingeschaltet ist. Dieses Vorge- 
hen zeigt erwartungsgemaB die folgenden Vorziige: 
Da ein Gleitreibungskoeffizient zwischen der bewegli- 
chen und der stationaren Klinge 25B und 24B normaler- 
weise geringer ist als ein Haftreibungskoeffizient zwi- 
schen diesen, ist es einfach moglich, die bewegliche Klin- 
ge 25B mit einer leichten Betatigungskraft zu verschie- 
ben, wenn die Hin- und Herbewegung der beweglichen 
Klinge 25B angeschaltet ist. Zusatzlich ist dies zum Ver- 
hindern von Ermudung des Handgelenks oder der Fin- 
ger des Benutzers sehr zweckmaBig, da vom Benutzer 
nur verlangt wird, daB er am Beginn der Hin- und Her- 
bewegung und dann, wenn er die Schnittlange einstellen 
will, den Justiergriff 16B verdreht, wahrend die Haare 
abgeschnitten werden, wobei die Schnittlange kontinu- 
ierlich per Hand nachgestellt wird. 

In einer zweiten Modifikation des obigen Ausfuh- 
rungsbeispiels wird eine umlaufende Nut 100C vorge- 
schlagen mit einer Form, wie sie durch Fig. 19 darge- 
stellt ist, die an der Innenflache des Justiergriffs 16C 
eines Haarschneidegerats gebildet ist Die umlaufende 
Nut 100C beinhaltet eine Ruheposition 101C an der 
Spitze, eine Ruheposition 102C am Boden und geneigte 
Strecken 106C, die sich jeweils aus der Ruheposition an 
der Spitze 101C zur Ruheposition 102C am Boden er- 
strecken. Jede geneigte Strecke 103C hat eine Vielzahl 
von geneigten Kanten 103C, die von mit gleichem Ni- 
veau verlaufenden Kanten 104C uber die Lange unter- 
brochen werden fur gleitenden Kontakt mit einem er- 
sten Knopf 83C des Verbindungselements. Der erste 
Knopf 83C wird in der umlaufende Nut 100C derart in 
Verbindung gehalten, daB die Hin- und Herbewegung 
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der beweglichen Klinge abgeschaltet wird, wenn der 
erste Knopf 83C an den Ruhepositionen an der Spitze 
und am Boden lOtC und 102C angeordnet ist, und die 
Hin- und Herbewegung eingeschaltet wird, wenn der 
erste Knopf 83C in den geneigten Strecken 106C ist. 
Daher wird die bewegliche Klinge nur bewegt, um die 
Schnittlange zu veriindem, nachdem die Hin- und Her- 
bewegung eingeschaltet ist. Auf diese Weise kann der 
Justiergriff 16C ungehindert um die Langsachse des Ge- 
hauses des Haarschneidegerats rotiert werden, und vom 
Benutzer wird nur verlangt, den Justiergriff 16C in eine 
Richtung zum Beginn der Hin- und Herbewegung und 
dann zur Einstellung der Schnittlange zu drehen. Im 
Ergebnis ist dies ein wirksamer Weg, Ermudung des 
Handgelenks oder der Finger des Benutzers zu verhin- 
dern, wenn wahrend des Schneidens der Haare die 
Schnittlange kontinuierlich per Hand verandert wird. 

Bezugszeichenliste 

10 zylindrisches, rohrenformiges Griffgehause 
It obere Gehausehalfte 

12 untere Gehausehafte 

13 Schneidkopfgehause 

14 Ausnehmung 

15 Schaltergriff 

16 Justiergriff 

17 rechteckiges Loch 

18 quadratisches Loch 

20 Schneidkopf 

21 Basisplatte 

22 Haken 

23 Stopper 

24 stationare Klinge 

25 bewegliche Klinge 

26 Antriebselement 

27 Nockenschlitz 

30 Motor 

31 Arbeitsachse 

32 rotierende Nocke 

33 exzentrischer Stift 

40 Spiralfeder 

41 gerollter Abschnitt 

42 zweites Segment 

44 Verbindungssegment 

50 Federhalter 

51 balkenformiger Abschnitt 

52 Haltestiick 

53 Ausnehmung 

60 Halter 

61 Halter 

70 wiederaufladbare Batterie 

71 Batteriehalter 

72 elektrischer Schalter 

80 Verbindungselement 

81 U-formiger Korper 

82 Abschnitt 

83 erster Knopf 

84 Gegenfeder 

90 Verriegelungselement 

91 zweiter Knopf 

100 Nut 

101 vorderes,offenes Ende 

102 ruckwartiger Anschlag 

103 geneigte Kante 

104 mit gleichem Niveau verlaufende Kante 

105 Einrastschlitz 
24A stationare Klinge 



25A bewegliche Klinge* 
28A flache Einkerbung 
29A tiefe Einkerbung 

10B zylindrisches, rohrenformiges Griffgehause 
5 11B obere Gehausehalfte 

12B untere Gehausehalfte 

13B Schneidkopfgehause 

16B Justiergriff 

17B rechteckiges Loch 
to 18B quadratisches Loch 

20B Schneidkopf 

24B stationare Klinge 

25B bewegliche Klinge 

26B Antriebselement 
15 30B Motor 

31 B Ausgabewelle 

32B rotierende Nocke 

33B Exzenterstift 

40B Spiralfeder 
20 50B Federhalter 

60B Halter 

70B wiederaufladbare Batterie 
71 B Batteriehalter 
72B elektrischer Schalter 
25 80B Verbindungselement 
81 B U-formiger Korper 
82B Abschnitt 
83B erster Knopf 
84B Gegenfedermittel 
30 85B Verlangerung 

90B Verriegelungselement 
91B zweiter Knopf 
92B Feder 
100B Nut 
16C Justiergriff 
83C erster Knopf 
100C umlaufende Nut 
101C Ruheposition an der Spitze 
102C Ruheposition am Boden 
103C geneigte Kante 

104C mit gleichem Niveau verlaufende Kante 
106C geneigte Strecken 



35 



40 



45 



50 



55 



60 



65 



Patentanspruche 
1 . Haarschneidegerat, mit 

einem Gehause (10) mit einem ruckwartigen Ende 
und einem gegenuberliegenden vorderen Ende, mit 
einem Schneidkopf (20), der eine stationare Klinge 
(24) mit einer gezahnten fuhrenden Kante und eine 
bewegliche Klinge (25) mit einer gezahnten fuhren- 
den Kante besitzt, die zur Hin- und Herbewegung 
in Hin- und Riickrichtung mit sich uberlappenden 
gezahnten Kanten in haarabschneidenden Bezie- 
hung befestigt sind; 

wobei die stationare Klinge (24) eine auBere, die 
Kopfhaut beriihrende Flache und eine innere Fla- 
che besitzt, die zur beweglichen Klinge (25) weist; 
wobei die auBere Flache der stationaren Klinge 

(24) entlang ihrer fuhrenden Kante relativ zu der 
inneren Flache angeschragt ist, um so eine kiirzere 
Lange geschnittenen Haars zu erzeugen, wenn eine 
geringe Oberlappung in der haarabschneidenden 
Beziehung vorhanden ist; 

wobei wenigstens eine der beiden Klingen, der sta- 
tionaren Klinge (24) und der beweglichen Klinge 

(25) , eine in Langsrichtung bewegliche Klinge ist, 
die fur eine Bewegung entlang einer Langsachse 
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sich in einer Richtung im wesentlichen senkrecht zu 
der Hin- und Ruckrichtung erstreckt, so daB die 
Schnittlange von Haaren,die zwischen den Klingen 
(24) und (25) abgeschnitten werden, eingestellt wer- 
den kann; 5 
dadurch gekennzeichnet, daB 
ein Justiergriff (16) auf dem Gehause (10) zur Dreh- 
bewegung um die Langsachse befestigt ist, und daB 
Verbindungsmittel zwischen der in Langsrichtung 
beweglichen KJinge und dem Justiergriff (16) zur !0 
Bewegung der in Langsrichtung beweglichen KJin- 
ge angeordnet sind, zur VergroBerung und Verklei- 
nerung der Lange des geschnittenen Haars, wenn 
der Justiergriff (16) um die Langsachse gedreht ist 

2. Haarschneidegerat nach Anspruch 1, dadurch ge- 15 
kennzeichnet, daB die Verbindungsmittel ein Ver- 
bindungselement (80) enthalten, das sich entlang 
der Langsachse erstreckt, um ein vorderes und ein 
ruckwartiges Ende zu besitzen, 

wobei das Verbindungselement (80) an seinem vor- 20 
deren Ende mit der in Langsrichtung beweglichen 
Klinge verbunden ist, um zusammen mit dieser ent- 
lang seiner Langsachse beweglich zu sein, wobei 
das Verbindungselement (80) an dem ruckwartigen 
Ende mit einem Vorsprung (83) gebildet ist, zum 25 
Aufnehmen einer Verbindung in einer entspre- 
chenden Nut (100), die in dem Justiergriff (16) gebil- 
det ist. wobei die Nut (100) in einer Innenflache des 
Justiergriffs (16) in geneigter Weise bezuglich der 
Richtung des Umfangs verlauft, um vordere und 30 
ruckwartige Enden (101 und 102) zu besitzen, die 
voneinander in Umfangsrichtung und in Langsrich- 
tung beabstandet sind, und 

wobei das vordere Ende (101) der Nut (100) zu 
einem vorderen Ende des Justiergriffs (16) zum Ein- 35 
fuhren des Vorsprungs (83) in die Nut (100) geoff- 
net ist. 

3. Haarschneidegerat nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Verbindungsmittel ein Ver- 
bindungselement (80) enthalten, das sich entlang 40 
der Langsachse erstreckt, um ein vorderes Ende 
und ein ruckwartiges Ende zu haben, 

wobei das Verbindungselement (80) an dem vorde- 
ren Ende mit der in Langsrichtung beweglichen 
Klinge verbunden ist, um zusammen mit dieser ent- 45 
lang der Langsachse beweglich zu sein, wobei das 
Verbindungselement (80) an dem ruckwartigen En- 
de mit einem Vorsprung (83) versehen ist zum Ein- 
griff in einer entsprechenden Nut (100), die im dem 
Justiergriff (16) vorgesehen ist, wobei die Nut (100) 50 
sich in einer inneren Oberflache des Justiergriffs 
(16) in geneigter Weise bezuglich der Umfangsrich- 
tung erstreckt, um vordere und ruckwartige Enden 
(101 und 102) voneinander in Umfangsrichtung und 
in Langsrichtung beabstandet zu besitzen, wobei 55 
die Nut (100) entlang ihrer Lange mit einer Vielzahl 
von abfallenden Kanten (103) gebildet ist, die sich 
mit Kanten (104) gleichen Niveaus fur gleitenden 
Kontakt mit dem Vorsprung (83) abwechseln, wo- 
bei die Kanten (104) gleichen Niveaus in einer Rich- 60 
tung senkrecht zu der Langsachse verlaufen, so daB 
die in Langsrichtung bewegliche Klinge in Langs- 
richtung bei einer Rotation des Justiergriffs (16) 
stufenweise bewegt wird, und daB die in Langsrich- 
tung bewegliche Klinge an einer vorbestimmten 65 
Position in Langsrichtung belassen wird, wahrend 
der Vorsprung (83) in Verbindung mit den Kanten 
(104) gleichen Niveaus stent. 




4. Haarschneidegerlmch Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die in Langsrichtung bewegliche 
Klinge durch Federmittel (40) ruckwSrts gerichtet 
zusammen mit den Verbindungsmitteln in Richtung 
des Verminderns der Schnittlange vorgespannt ist, 
wobei die Verbindungsmittel mit Gegen-Federmit- 
teln (84) gekoppelt sind, die die ruckwarts gerichte- 
te Vorspannung durch die Federmittel (40) reduzie- 
ren, um so die Betatigungskraft zu vermindern, die 
bendtigt wird, um die in Langsrichtung bewegliche 
KJinge in Richtung des Verringerns der Schnittlan- 
ge zu bewegen. 

5. Haarschneidegerat nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Federmittel (40) zum An- 
pressen der beweglichen Klinge (25) gegen die sta- 
tionare Klinge (24) ausgestaltet sind, um einen ge- 
eigneten Beruhrungsdruck zwischen diesen zu er- 
zeugen, und wobei Spannungsschaltermittel zum 
An- und Ausschalten der Hin- und Herbewegung 
der beweglichen Klinge (25) mit dem Justiergriff 
(16) in Eingriff stehen. derart, daB die in Langsrich- 
tung bewegliche Klinge sich durch den Justiergriff 
(16) nur dann in Langsrichtung bewegt, wenn die 
Spannungsschaltermittel eingeschaltet sind, um die 
Hin- und Herbewegung der beweglichen Klinge 
(25)einzuleiten. 

6. Haarschneidegerat nach Anspruch 5, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Spannungsschaltermittel an 
gegenuberliegenden Enden eines Bereiches an- und 
auszuschalten, in dem sich die in Langsrichtung be- 
weglichen Klinge entlang der Langsachse bewegen 
darf. 

7. Haarschneidegerat nach Anspruch 1, dadurch ge- 
kennzeichnet, daB die Verbindungsmittel ein Ver- 
bindungselement enthalten, das sich entlang der 
Langsachse erstreckt, um ein vorderes und ein 
ruckwartiges Ende zu besitzen, wobei das Verbin- 
dungselement an seinem vorderen Ende mit der in 
Langsrichtung beweglichen Klinge verbunden ist, 
um mit dieser zusammen entlang der Langsachse 
beweglich zu sein, wobei das Verbindungselement 
an seinem ruckwartigen Ende mit einem Vorsprung 
(83C) zum Eingriff in einer entsprechenden Nut 
(100C) versehen ist, die in dem Justiergriff (16C) 
gebildet ist, 

wobei die Nut (100C) sich auf einer Innenoberfla- 
che des Justiergriffs (16C) erstreckt und aus ersten 
und zweiten Strecken (106C) besteht, die in bezug 
auf die Langsachse entgegengesetzt geneigt sind, 
um jeweils vordere und ruckwartige Enden (101C 
und 102C) zu besitzen, die in Umfangsrichtung und 
in Langsrichtung voneinander beabstandet sind, 
wobei die ersten und zweiten Strecken (106C) je- 
weils an den vorderen Enden (101C) und den ruck- 
wartigen Enden (102C) in Verbindung stehen. 
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